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CURSO

PROGRAMA TU PRIMER Martes y jueves de 9:00 a 11:30 am

€9 4 semanas (24 sesiones académicas)

BRAZO ROBéTICO #= Modalidad: Presencial

naa

Objetivo del curso:

Operar y programar brazos robdticos de seis grados de libertad bajo estrictos estGndares de seguridad,
integrando visién artificial en Python para el reconocimiento del entorno y toma de decisiones,
culminando en el disefio y sustentacion de un proyecto aplicado de automatizacion.

Dirigido a:
Adolescentes de 12 a 17 afos, interesados en descubrir el funcionamiento de la tecnologia y la robética
moderna de manera prdctica y divertida.

Prerrequisitos:
e Conocimientos bdsicos de légica de programacién o manejo previo de cualquier lenguaje de
programacion, ya que el curso esté disefiado para jévenes que buscan dar su siguiente paso técnico.

Beneficios:
Formacidn préctica y aplicada operando un brazo robético real en grupos reducidos con estaciones
equipadas.
Desarrollo de habilidades en programacién en Python orientada al control de hardware y vision
artificial.
Oportunidad de disefiar, construir y sustentar un proyecto propio de automatizacién desde cero.

Los participantes que cumplan con todos los requisitos para aprobar el curso recibiran el certificado digital
emitido por la Universidad ESAN.

*Se requiere la asistencia a por lo menos el 80% de las sesiones de clase, entregar los trabajos en los tiempos
establecidos y/o aprobar las evaluaciones previstas. La nota minima aprobatoria es 11.

Una vez confirmado el inicio del curso, no se podra solicitar la devolucion del monto pagado. El dictado de
clases se iniciara siempre que se alcance el nUmero minimo de alumnos matriculados.



Contenido tematico:

INTRODUCCION Y SEGURIDAD

Qué es un robot: anatomia,
articulaciones y grados de libertad

El efector final y el espacio de trabajo
Encendido, apagado y puesta en
reposo del brazo

El entorno de programacién (Python)
Posiciones articulares: los seis dngulos
del brazo y sus limites

ENSENANZA POR DEMOSTRACION

Liberacién de servomotores y captura
de posiciones

Repeticion automdtica, velocidad y
pausas como parte del programa
Falla inducida: efecto de la velocidad
sobre la precisiéon

Funciones propias y pardmetros
Trayectorias en el aire
Optimizacién del programa

Falla inducida: eliminacién de las
pausas

MANIPULACION DE OBJETOS

PROGRAMACION DE SECUENCIAS
°
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La pinza: apertura, fuerza y carga
maxima

Punto de agarre y estabilidad del objeto
Posiciones con nombre: origen y
destino

Tarea de tomar y colocar

Falla inducida: exceso de carga

Facilitador:

Inversion:
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PRECISION Y ERROR

Repeticion de la tarea y medicion de
la tasa de acierto

Error acumulado

Los limites de un robot sin sensores
Introduccién a los sensores y al ruido
de medicién

VISION ARTIFICIAL Y DECISION

La camara del robot: de la imagen al
dato

Reconocimiento de color y umbrales
Estructuras condicionales
Clasificacién automatica de objetos
Falla inducida: cambio de iluminacién

LOCALIZACION Y TRABAJO COORDINADO

Deteccion de la posicion de un objeto
Calibracién entre la cdmara y el brazo
Comunicacién entre robots y
sincronizacién

Linea de trabajo colaborativa entre
estaciones

Falla inducida: caida de una estacion
Definicion del proyecto final

PROYECTO FINAL

Desarrollo del proyecto con
acomparfamiento docente
Ensayo y plan de contingencia
Presentacion y sustentacion de los
proyectos

Cierre del curso

Gonzalo Justiniani Arohuanca

Ingeniero mecatronico titulado y colegiado, especialista en
robética, automatizacion industrial e inteligencia artificial.
Experto en programacion de brazos robéticos (KUKA, Epson,
FESTO), PLCs, robots humanoides (Unitree G1) y cuadrapedos
(G02), con sélidos conocimientos en ROS, Python, vision
artificial y redes neuronales, y una sélida trayectoria en
investigacion aplicada y docencia universitaria.

*Universidad ESAN se reserva el derecho de reemplazar al expositor por un
expositor de similar experiencia.

ESAN otorga descuentos a alumnos, ex alumnos, graduados, participantes grupales y

corporativos.

Para mayor informacién consulte con su asesora comercial

Contdctate con un asesor

Visita nuestra web :E

FABLAB
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CENTAQ DE INNOVACION TECNOLOGICA



https://fablab.esan.edu.pe/
https://wa.link/ecg1w6

